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Atualmente empresas de transporte enfrentam grandes desafios se tratando de 
definições de rotas de entrega visando um custo mínimo para as mesmas, uma vez 
que as exigências dos clientes com relação a prazos, além dos problemas de 
trânsito e grande competitividade de mercado são fatores que podem maximizar 
estes custos, dado que estes estão diretamente ligados com o tempo de percurso, 
distância percorrida e consumo de combustível dos veículos. Este problema é 
definido como problema de roteirização de veículos e o objetivo do projeto consiste 
em integrar algoritmos heurísticos para este problema juntamente com o sistema de 
informação geográfica Geo-Rota, que está sendo reescrito para a plataforma web. 
Um problema recorrente é o de empresas que possuem diferentes produtos a serem 
entregues, isso faz com que múltiplos compartimentos sejam essenciais para efetuar 
as operações. O problema de roteirização de veículos com multi-compartimentos 
considera uma demanda de mercadoria específica juntamente com a quantidade de 
divisórias de cada veículo, ou seja, produtos heterogêneos que serão alocados em 
diferentes compartimentos. A heurística GRASP utilizada é responsável por gerar as 
rotas de forma otimizada levando-se em consideração o custo mínimo para a 
operação, esta, juntamente com um serviço web possibilitará que empresas tenham 
acesso a um sistema capaz de gerar rotas através de dados de clientes e veículos 
previamente importados para o mesmo, para isso se concretizar rotinas serão 
implementadas para visualização e edição dessas rotas sobre um sistema 
cartográfico. 
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