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INFERENCIA NEURO FUZZY

Thiago Novaes de Almeida, Marcos Antonio Cruz Moreira

O projeto visa aplicar a técnica de controle inteligente na modelagem e controle de
velocidade e posicdo de motor de corrente continua de imas permanentes. Para tal,
faz-se uso da légica Fuzzy para tratamento de dados imprecisos por meio de regras
e, com objetivo de atualizagdo das mesmas regras, aplicasse o modelo de
aprendizagem por redes neurais.

Para tanto, utiliza-se de dados amostrais para a producdo da logica Fuzzy e ajuste
dos pesos da rede neural. Todo o ajuste se baseia na variacdo do erro embutido
para o controle da posigéo e velocidade do eixo do motor usado. O objetivo final visa
encontrar uma rede apta para manter um controle aceitavel de tais configuracdes
supracitadas através da minimizacéo do erro de processo.

Contudo, o motor utilizado mostrou-se antigo e ndo apresentava 0os parametros de
suas configuracdes. Sendo assim, foi utilizada a técnica dos Minimos Quadrados
N&o Recursivos para obtencdo de uma funcdo de transferéncia aproximada para
entdo permitir a plena operacao do equipamento para a continuacao do projeto.

Por fim, a técnica utilizada (MQNR) mostrou-se eficaz par estimar a funcdo de
transferéncia do motor usado e, como proximo e ultimo passo, sera feita a rede
neural de 3 camadas e a légica Fuzzy para formacao da rede Neuro Fuzzy.

Palavras-chave:
Neuro Fuzzy, Motor CC, Minimos Quadrados Nao Recursivos.

Instituicdo de fomento:
CNPq, IFFluminense.

:-. Sl I 2
"3
. RN 1 'FF
INSTITUTO FEDERAL DE -
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA B . -
] Universidade Estadual do Norte Fluminense Darcy Ribeiro Universidade Federal Fluminense



