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Cientifica e Tecnologica

Aperfeicoamento construtivo e do controle de navegacéo
autbnoma de embarcacao depequeno porte.

Daniel de Oliveira Lima, Jader Lugon Junior

A embarcacdo de pequeno porte, objeto do presente projeto, foi elaborada em projeto CAD
contando com participacdo de professores e de bolsistas no instituto federal fluminense,
campus Macaé. A motivacao para tornar o veiculo mais eficiente é focada na colaboracéo que o
mesmo pode prestar a sociedade e aos 6rgdos governamentais auxiliando-os na conservacao e
gestdo das aguas, bem como no monitoramento ambiental em lagoas costeiras atuando coletas
de dados. O desenvolver dessa pesquisa vai ao encontro da demanda de inovacao com o foco
em areas vinculadas aos recursos hidricos. A sua autonomia, versatilidade em embarcar
variados sensores é uma forma interessante de efetuar o monitoramento, pois soluciona
restricbes de tempo, recursos, pessoal e, por ter os pontos de levantamento georreferenciados,
as transformacgdes ou ndo dos parametros da agua podem ser facilmente identificados a partir
do momento em que se pode mapear a mesma area de maneira regular pela possibilidade de
repetir a programacao do percurso. Para a constru¢cdo da embarcacédo de pequeno porte foi
realizada a aquisicdo de materiais tais como: flutuadores, compensados, caixas estanques com
IP65, eixos cardans; e fabricacdo de pecas de suporte em impressdo 3D 0s quais serao
utilizados para a fabricacdo do modelo proposto, produzido em software CAD. Os componentes
elétricos e eletrbnicos serdo abrigados pelas caixas estanques separadas dos motores, de
modo a evitar problemas de aquecimento e consequentemente erros no controle. Foram
adquiridos 4 caixas estanques IP65, sendo que uma caixa abrigara a bateria, uma abrigara o
sistema de controle e as outras duas abrigardo um motor elétrico cada A utilizacdo de eixos
cardans de 3mm para interligar cada um dos motores a respectiva hélice foi uma alternativa de
baixo custo encontrada para transmisséao de torque, mantendo os motores abrigados nas caixas
estanques. Utilizamos suportes fabricados em impressao 3D, pois, se mostraram ser uma
opcdo mais adequada para a finalidade em termos de custo e versatilidade. Estd sendo
realizada uma pesquisa sobre possibilidade de utilizacdo da placa de controle de voo ardupilot
mega (apm) 2.8, no intuito de desenvolver o controle manual da embarcacdo e para a
implementacgdo de forma autbnoma, utilizando de um sistema de controle similar ao utilizado em
drones por intermédio da placa. O projeto segue em andamento para alcancar a estruturacao
completa da embarcacéo.
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