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RESUMO

O objetivo deste trabalho é desenvolver o supervisério de um
simulador do sistema de controle e automacao de embarca-
¢Oes e do sistema de posicionamento dindmico, em plataforma
LabVIEW®. Posicionamento Dindmico (DP) como um sistema
que controla automaticamente a posicdo e aproamento de
uma embarcacdo por meio de propulsdo ativa. O superviso-
rio consiste em um console contendo as informagdes do que
esta ocorrendo com a embarcacao e faz as corregdes de erros
que o sistema ainda ndo corrigiu. O LabVIEW® ¢é um software
que utiliza a linguagem de programacao grafica originaria da
National Instruments chamada Linguagem “G”. A programa-
cdo é feita de acordo com o modelo de fluxo de dados, o que
oferece vantagens para a aquisicdo de dados e para a sua
manipulagdo. Os programas em LabVIEW® sdo chamados de
instrumentos virtuais. Sdo compostos pelo painel frontal, que
contém a interface, e pelo diagrama de blocos, que contém o
codigo grafico do programa. Neste trabalho montamos o su-
pervisorio teste do controle de direcdo bidimensional de giro
em torno de um eixo. Vamos fazer um teste real do que seria
o sistema de posicionamento dindmico de uma embarcagao.
O mais importante no supervisorio € que os dados apresen-
tados ao operador seja de facil leitura e correcdo, verificou-se
que com o LabVIEW® foi possivel construir um console de
supervisorio para o dispositivo teste real da plataforma girante
terrestre que monitorou todo o comportamento da plataforma
durante a sua execugao de corregdo para o setpoint, que cons-
tituiu em fixar um setpoint e simulando o efeito fisico de algum
fendmeno natural foi mudado manualmente a posigdo da pla-
taforma e monitorou-se o retorno automatico para a posicdo
do setpoint inicial. Para o posicionamento de uma embarcagao
no meio aquatico, foi utilizado os dispositivos ja contidos no
LabVIEW® para esta situacao.

PALAVRAS CHAVE: Posicionamento Dindmico. LabVIEW®

\ =

Campos dos Goytacazes/RJ
2 a 5 de julho de 2012

y °
ISSN 2177-6180 G2 UENF —— '[ﬁ

s sl s Rt Faers Oy ek



