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RESUMO

IVCongresso O objetivo deste trabalho é desenvolver um protétipo de uma

Fluminense embarcacdo de teste para sistema de controle e automagio

deIniciacao de embarcacdes e o posicionamento dindmico. O mais impor-

Clentlflcg tante no protdtipo é que a embarcacdo consiga manter a sua

eTecnologica estabilidade de modo que o sistema de controle possa ndo

perder o passo. Para isso é necessario o teste da velocidade de

179 Encontro de IC da UENF corte para quelo_sistema s_eja eﬁciente. Nesta primeira Eomada

90 Circuito de IC da IFF estudou-se a fisica envolvida, simulou-se quais os fenémenos

5% Jornada de IC da UFF naturais que vao interferir na embarcacdo objetivando estuda-

-los de forma isolada. Um dos fendmenos naturais que pode

ser estudado é a agdo dos ventos, para isso foi levado em con-

o sideracgdo a fisica envolvida. Um outro fendmeno seria que em

meios liquidos temos a presenca do empuxo. O movimento da

B ENOLOGIA embarcacdo esta intimamente relacionado a agao destes dois
fendmenos.
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