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DESENVOLVIMENTO DE UM PROTOTIPO DE SISTEMA
AUTOMATIZADO PARA LOCOMOGAO AUTONOMA DE
DEFICIENTES VISUAIS

Elton Alvarenga Pessanha Jtinior, Ane Elida Nogueira Frauches, David
Vasconcelos Corréa da Silva

Um dos grandes desafios para pessoas com deficiéncia visual é realizar de forma auténoma
sua propria locomocao no interior de prédios. Este projeto tem como proposta desenvolver
um protétipo, com baixo custo, de um sistema capaz de auxiliar alocomocgao de pessoas com
deficiéncia visual no interior de prédios, informando em qual ambiente o usuario encontra-
se e sendo capaz guia-lo até uma sala destino. Sera utilizada a tecnologia de RFID (Radio-
Frequency ldentification) para identificar os ambientes, e um telefone mével com uma
aplicacao em linguagem Java para analisar os dados recebidos de um leitor de RFID colocado
na ponteira de uma bengala. Prop6e-se a combinacgao de técnicas das areas de conhecimento
de Engenharia de Controle e Automacao e Ciéncias da Computagao para a construcao deste
prototipo de dispositivo para auxilio alocomocdo de pessoas com deficiéncia visual. Espera-
se que este sistema, aliado a tecnologia de pisos tateis, seja capaz de garantir uma locomocao
auténoma em prédios, tais como féruns, prefeituras, bancos, escolas e aeroportos.
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