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EXPERIMENTO EM CONTROLE E AUTOMACAO

Vinicius Manhdes, Gabriel de Brito Cavalcanti, Adelson Siqueira
Carvalho

Atualmente o Kit Feedback 33-200, que se encontra no LAl (Laboratério de Automacao
Industrial), esta defasado das capacidades computacionais possiveis devido a obrigatoriedade
de um licenciamento para atualizacdo das suas ferramentas matematicas no Matlab®.
A tecnologia de microcontroladores se torna uma alternativa vidvel para substituir o Kit
Feedback 33-201 como sistema de comunicacao entre PC e péndulo buscando a atualizacao
dos modelos computacionais para operarem em plataforma computacional mais moderna
conseqlientemente desenvolvimento de experimentos praticos para auxiliar o processo de
ensino-aprendizagem nas disciplinas do curso de controle e automacao. A pesquisa se dara
por meio do estudo do aparato tecnoldgico, protocolos de comunicagao utilizados, esquemas
de ligagdes fisicas, implementacdo do modelo do processo no Matlab® e testes do sistema de
controle com o protétipo disponivel na nova plataforma. Com a leitura das variaveis em maos
prende-se fazer um circuito de acionamento do motor e implementar, a priori, estratégia de
controle em espaco de estados.

Palavras-chave: Controle moderno, microcontrolador, péndulo invertido

Instituicao de fomento: CNPg/IFF

ORGANIZAGAO: APOIOI,




