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Os simuladores sao utilizados para monitorar processos industriais e/fou o
comportamento de equipamentos em condicdes reais de operacdo. Eles
pretendem reproduzir fendbmenos e rea¢des que ndo estdo ocorrendo fisicamente,
mas que ocorreriam em uma situacdo real. Simuladores proporcionam uma
operagao segura, sem riscos para 0 equipamento ou ao processo, facilidade de
acesso, baixo custo, entre outras vantagens. Podem ser utilizados em diversas
aplicagbes, inclusive na industria de processos continuos, com foco nos ramos do
petr6leo e gas e sucroalcoleiro. Tem-se como objetivo neste projeto o
desenvolvimento de simuladores industriais que representardo 0S pProcessos
reais/fisicos virtualmente. Estes simuladores sdo desenvolvidos a partir da
integracéo entre o software de supervisao de processos (ScadaBR), de simulacéao
matematica dinamica (Matlab/Simulink®) e do servidor MatrikonOPC, que sera
responsavel pela comunicacdo entre o software de supervisdo e o de simulacéo
matematica. Optou-se pelo software ScadaBR devido ao fato deste ser um
software disponivel em licengca Open Source (software livre). As representacoes
gréficas/telas de supervisdo construidas neste software objetivam proporcionar
uma interface mais proxima da realidade, sem perda da fidelidade no
comportamento do sistema real. Foi realizada a primeira fase da construcao
destes simuladores industriais através da integracdo entre o software de
supervisdo ScadaBR e o servidor MatrikonOPC. A segunda fase da elaboracao
dos simuladores consistira no estabelecimento da comunicagcao entre o software
de simulacdo matematica Matlab/Simulink® com o servidor MatrikonOPC para,
desta forma, comunicar o ScadaBr com o Matlab/Simulink®. A proposta de criagao
destes simuladores industriais esta pautada na necessidade crescente do
mercado industrial em se conhecer a priori 0 comportamento de processos quando
submetidos a condicfes adversas e, a partir dai, tornar possivel a criacdo e
adocdo de medidas que objetivam contornar as eventuais falhas que porventura
possam ocorrer nos processos industriais.
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