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Construcao de um Sistema Computacional Seguro baseado
em Arduino e Matlab, utilizando metodologia AORE.

Mariana Abreu Gualhano, Ausberto Silverio Castro-Vera

O acelerado avanco tecnolégico na area de sistemas computacionais baseado em
novas tecnologias (Android, Arduino, mobilidade, computagdo em nuvem, etc.) e a
falta de conceitos, ferramentas, metodologias relacionados com aspectos integrados
de seguranca e desenvolvimento, motivam o levantamento de informacoes,
definicdo de conceitos e elaboracdo de propostas sobre engenharia de sistemas
seguros. A seguranca computacional tem como base as propriedades de
confidencialidade, disponibilidade e integridade, implementadas nas primeiras
etapas do desenvolvimento do sistema computacional. Neste contexto, este estudo
tem como objetivo apresentar um protétipo de um robé que utiliza o microcontrolador
Arduino integrado a ferramenta matematica, MATLAB, e tem como funcdo mapear
areas em 2D de forma rapida e iterativa, Gtil no mapeamento de areas de dificil
acesso. A metodologia utilizada nesta pesquisa € uma adapta¢do dos conceitos de
Orientacdo a Aspectos e Dominios de Requisitos, considerando diferentes
taxonomias da seguranca do estudo de caso proposto. Inicialmente para construgéo
do protétipo foi feito um estudo sobre o funcionamento do microcontrolador Arduino
e dos demais componentes fisicos utilizados no trabalho, e a integracdo do mesmo
com a ferramenta MATLAB. Apds a construcdo do protétipo, foram determinados os
dominios para o estudo de caso, considerando principalmente propriedades de
seguranca, totalizando aproximadamente 30 requisitos, utilizando um prototipo
atualizado da FGR (Ferramenta de Gerenciamento de Requisitos). Deve ser
observado que o trabalho € um protétipo, por este motivo, ocorreram algumas
limitacdes tanto funcionais como tecnoldgicas, além disso, varios aspectos podem
ser melhorados no modelo do robd, tais como: melhoramento do processamento,
adicionar funcionalidades, e aspectos de interface.
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