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Aplicacdo de RTLS em veiculo autbnomo para inspecao de oleoduto enterrado
para identificag@o de deslizamento de terra e possiveis vazamentos de 0leo.

Leon Marx Estevao Pereira, Robson da Cunha Santos

Esse projeto surgiu tendo em vista a atual dificuldade para realizar a inspecao de
oleodutos. Nesse ambito o projeto visa a criacdo de um veiculo autbhomo que seja
capaz de realizar essa tarefa com grande precisédo. Para tal, pretende-se utilizar uma
técnica de posicionamento baseada na tecnologia de Real Time Kinematic (RTK). A
tecnologia RTK utiliza uma estacao de referéncia que prové correcdes instantaneas
para as estacdes moveis através da comparacdo do sinal da portadora recebido pela
estacdo de referéncia com as medidas de cada estacdo movel. Dessa forma o
protétipo (veiculo autbnomo) ira se deslocar sobre o oleoduto com precisao de nivel
centimetro. A implementacéo dessa tecnologia esta sendo montada com uso de
uma plataforma Raspberry Pi Il. O Raspberry Pi Il € um microcomputador e micro
controlador desenvolvido para atuar em projetos de alto nivel de complexidade.
Quando comparado com outros micro controladores, como o Arduino por exemplo, 0
Raspberry se mostra muito mais apto a trabalhar com projetos de alto nivel por
possuir melhores configuracdes de processador além de permitir uma maior
interacdo com periféricos. Além disso, 0 seu baixo custo o levou a ser escolhido
como plataforma de desenvolvimento. Na primeira fase do projeto foi feito uma
pesquisa sobre a tecnologia RTK, assim como sua implementacdo em plataformas
Raspberry Pi. Um estudo da linguagem de programacao Python (linguagem utilizada
no Raspberry Pi) foi semanalmente elaborado e discutido para se determinar a
melhor implementacéo e codigo mais claro possivel. Em uma fase futura, pretende-
se adquirir junto ao Instituto Federal Fluminense uma plataforma Raspberry para dar
inicio ao estudo de montagem e programacdo. Numa terceira fase sera feita a
construcdo do veiculo para implementacédo da plataforma e realizacdo de testes. Os
estudos feitos até o presente momento mostram que a plataforma Raspberry Pi é
ideal para a implementacdo da tecnologia RTK, bem como 0s outros componentes
do veiculo.
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