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Introdução. A ideia básica dos sistemas neurofuzzy é a combinação de duas 
técnicas de inteligência artificial, a ponderação fuzzy que emula avaliações 
imprecisas típicas do raciocínio humano e as estruturas de conexão das redes 
neurais (KAR et al, 2014). Estas técnicas produzem, na área de engenharia de 
controle uma linha denominada controle adaptativo. Recentemente, uma série de 
aplicações em sistemas elétricos e eletrônicos, dentre as quais aplicações 
específicas na modelagem e controle de máquinas elétricas (MOUSSAVI et al, 
2014). 
Objetivo. Implementar controle adaptativo em conjunto de servomecanismo 
baseado em motor de contínua de ímãs permanentes. O controle adaptativo será 
efetivado através do sistema ANFIS (Adaptive Neuro-Fuzzy InferenceSystems) 
baseado no software Matlab. 
Metodologia. Os materiais empregados consistem em kits de posicionamento e 
controle de velocidade de servomotores CC alocados no Laboratório de 
Servomecanismos do campus Macaé. Os kits são originalmente disponibilizados 
para controle analógico, fazendo-se necessário o interfaceamento Analógico/Digital 
e Digital/Analógico para introduzir processamento digital no sistema.  
Resultados/Discussão. Em termos práticos, a técnica fuzzy tem a função de 
estipular o quão grande ou pequeno está o erro de saída da velocidade e posição do 
motor. Através de sua capacidade de melhor lidar com intervalos pouco definidos, a 
fuzzyficação possibilita dizer se o erro obtido foi positivo, negativo, grande ou 
pequeno. Para uma auto regulação das regras definidoras da técnica fuzzy usa-se 
redes neurais. Com sua capacidade de identificação de padrões, torna-se possível 
uma constante redefinição das regras em tempo real. Por fim, não foi possível 
dimensionar a rede neural nem também fazer a fuzzyficação do processo de 
controle, visto que a licença do software a ser utilizado está em processo de 
renovação. O sistema foi montado e testado e ainda os dados foram devidamente 
catalogados.   
Conclusão. O kit didático mostrou-se eficaz para o objetivo do projeto, assim como 
o sensor de obtenção de dados.  
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