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Inferéncia Neurofuzzy
Thiago Novaes de Almeida, Marcos Antonio Cruz Moreira

Introdugdo. A ideia basica dos sistemas neurofuzzy é a combinagdo de duas
técnicas de inteligéncia artificial, a ponderagdo fuzzy que emula avaliagoes
imprecisas tipicas do raciocinio humano e as estruturas de conexado das redes
neurais (KAR et al, 2014). Estas técnicas produzem, na area de engenharia de
controle uma linha denominada controle adaptativo. Recentemente, uma série de
aplicagdes em sistemas elétricos e eletrbnicos, dentre as quais aplicagcdes
especificas na modelagem e controle de maquinas elétricas (MOUSSAVI et al,
2014).

Objetivo. Implementar controle adaptativo em conjunto de servomecanismo
baseado em motor de continua de imas permanentes. O controle adaptativo sera
efetivado através do sistema ANFIS (Adaptive Neuro-Fuzzy InferenceSystems)
baseado no software Matlab.

Metodologia. Os materiais empregados consistem em kits de posicionamento e
controle de velocidade de servomotores CC alocados no Laboratorio de
Servomecanismos do campus Macaé. Os kits sdo originalmente disponibilizados
para controle analogico, fazendo-se necessario o interfaceamento Analdgico/Digital
e Digital/Analégico para introduzir processamento digital no sistema.
Resultados/Discussdao. Em termos praticos, a técnica fuzzy tem a funcdo de
estipular o quao grande ou pequeno esta o erro de saida da velocidade e posi¢ao do
motor. Através de sua capacidade de melhor lidar com intervalos pouco definidos, a
fuzzyficacdo possibilita dizer se o erro obtido foi positivo, negativo, grande ou
pequeno. Para uma auto regulagdo das regras definidoras da técnica fuzzy usa-se
redes neurais. Com sua capacidade de identificacdo de padrdes, torna-se possivel
uma constante redefinicdo das regras em tempo real. Por fim, ndo foi possivel
dimensionar a rede neural nem também fazer a fuzzyficagdo do processo de
controle, visto que a licenca do software a ser utilizado estda em processo de
renovacao. O sistema foi montado e testado e ainda os dados foram devidamente
catalogados.

Conclusao. O kit didatico mostrou-se eficaz para o objetivo do projeto, assim como
o sensor de obtengao de dados.
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