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Sistemas computacionais de aquisi¢cao de dados e
robodtica, aplicados ao monitoramento ambiental através de
lego e arduino

Gabriel Xavier Portela da Silva, Luiz Alberto de Oliveira Lima Roque

O objetivo deste projeto € apresentar um modelo computacional para sistemas
de informacéo voltados ao monitoramento ambiental. Este modelo é orientado ao
objeto, a Internet e independente do dominio em que esta sendo tratado o problema
(se é o caso de poluicdo aquatica ou aérea, prevencao de incéndios, monitoramento
de solos, etc.). A mudanca do dominio ambiental implicaria, no maximo, na alteracéo
do tratamento estatistico necessario. Para validar o conteddo do modelo para
sistemas de informacdo orientados ao monitoramento ambiental aqui proposto,
serdo utilizadas duas formas de obtencao dos parametros ambientais, que envolvem
projeto de sensores acoplados a microcontroladores arduino e simulacdo de
medicdo através de funcdes randdmicas. Também serdo desenvolvidos neste
projeto robbs para coleta automética de amostras de dados ambientais, em locais
que apresentem grande dificuldade de acesso para instalacdo de sensores, visando
posterior anadlise da concentracdo de parametros, para insergcdo no sistema de
informacdo ambiental proposto.
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